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Examen Parcial – 3/5/13 
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1. Hallar los valores principales y direcciones principales correspondientes para el tensor 

T  cuyas componentes, en algún sistema coordenado, son: 
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Verificar que todas las direcciones principales son mutuamente ortogonales. Dar la 

matriz de rotación de ejes que llevaría la matriz de componentes de T  a tener forma 
diagonal. Justificar. 

 

2. Mostrar, usando álgebra indicial, que  
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3. Sea un cuerpo para el cual el estado de tensiones en un punto P tiene componentes, 
en algún sistema coordenado, dadas por  
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donde 11  es desconocido. Determinar la dirección n  para la cual el vector de 

tensiones 
n

T  actuando en P sobre un plano perpendicular a n , es nulo (o sea, 
n

T 0 ). 

Determinar además el valor que debe tener 11  para que esta condición pueda 

verificarse. 

 

4. Sea un cubo orientado según los ejes coordenados, sometido a los estados de 
tensiones graficados abajo. 
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Para cada uno de los casos indicados,  

a. Graficar el círculo de Mohr correspondiente. 

b. Calcular las tensiones y direcciones principales. 

c. Calcular dirección y magnitud de la máxima tensión de corte. 
















	parcial03mayo13
	parcial03mayo13_Solucion

