Mecanica de Solidos
Guia N° 2: Tensores - Parte 11

. Demostrar

a) tr(ST) =tr (TS)
b) tr (ST) = tr (STTT)
c¢) tr (STT) = tr (STT).

. SeaT' € CT(2) arbitrario e I € CT(2) identidad. Mostrar que TI = T'.

. Mostrar

(a8 + BT)" = ST + pT"
(sT)" = T'S*
VT, S € L(E x E,R).

. Mostrar
det(adj T) = (det T)?

. Sea Af;kl = %(&kéjl + 6;0;1). Si T;; son componentes de un CT(2),
mostrar:
a) Al Tw son componentes de un CT(2) simétrico;

b) Ay Tr son componentes de un CT(2) antisimétrico

. Sean T;; componentes de un CT(2) arbitrario y €;;,1j; componentes de
un CT(1). Mostrar que Tj; es simétrico si y s6lo si ;T = 0.

. Si W;; componentes de un CT(2) antisimétrico W, luego w de compo-
nentes w; = %z—:ijkaj es llamado vector axial de W. Mostrar:

(l) apqwi = qu.

b) w x a =Wa para todo a € E.

c) u X v es el vector axial de v @ u — u ® v.



8. Sea

0 T2 O
T = —T12 0 0
0 0 0

la matriz de componentes de un T' € CT(2) antisimétrico en la base
{e;}. Mostrar que, para todo cambio de base e; — e, = Q);;e; tal que
e} = e3, la matriz de coeficientes de T no cambia.



